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Ev3 ile Robotik
Macerala




¢ Jiroskop Sensori (Gyro Sensor)

Ev3 Jiroskop sensor robotun hareketini, hareket yénini ve ya egimini alglayabilen dijital bir sen-
sérdur.. Bu sensér sayesinde iki tekerlek Uzerinde denge de duran robotlar olusturulabilir. +/- 3

derecelik yanilma pay ile saniyede 440 derecelik aci degisimini biytk bir hassasiyet ile algilar.
Yenileme hizi 1 KHzdir.

Sensér, robot acldiginda veya gyro kablosu baglandiginda otomatik olarak kalibre edilir. Eger kalib-

rasyon sirasinda robot hareket ediyorsa, yanls degeri égrenir.

«?  Dokunma, Sensori (Touch Sensor)

Dokunma Senséri, sensorin kirmizi dugmesine b08|ld|g|n| ve serbest b|ro|<|ld|g|n|
tespit edebilen bir onolog sensérdur,
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gibi tc kosulu kullanarak programlanabilir.
Omegin, robotun éntine bir dokunma senssrii yerlestirirseniz, bir seyle karsilasirsa hareket etmey;

durdurabilirsiniz. Bir dokunma sensériine basildiginda programinizi baslatir veya durdurabilirsiniz.
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1. Gyro sensoériiniizii tekerleklerin dengesine gore robotun doéniisiinii 6lgmek igin;
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2. Gyro sensor sayesinde robotun tekerlek kaymalarini tespit etmek ve diizenlemek igin;
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Touch Sensor Kullanarak Gyro Sensor degerlerini kontrol etme
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on start

B show Seailol "ENTER: calibrate” Jla Bl °

B forever

show value -

show value @EUFICHE =

show string (@ (reset+drift)" Jlia bl °
il Saail "3 Touch sensor: reset” Jleia Bl o
SRS "4 Touch sensor: compute drift" JlgdiBi s @

Gyro sensorin
degerlerinin kontrolleri
icin neleri
kullanacagimizin bilgisini
ekranda gosterir.

gyro 2+ rate jat line e

gyro 2w angle  at line e

show value @:[e8a M) = gyro 2 v drift lat linee

B on button enter v

calibrate gyro 2w

pressed v

on touch 3+ pressed v

reset gyro 2w

Gyro sensorin degerlerini
donds acisl, agisi, sapmasi
ekranda gosterir.

on touch 4 v pressed v

drift

compute gyro 2 v

Enter tusuna
bastigimizda gyro
sensori calibre eder.

3. porta takili touch
sensore basildiginda
degerleri sifirlar.

4. porta takili touch
sensore basildiginda
sapma degerini

ayarlar.




