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< Neyapacagiz?

DC motor ve Potonsigometre kullanarak rizgar 90[0 yapacagiz,

Cok hizli calisan rizgar gulu kodlarimizi potansiyometre ile ya-

vaslatip hizlandirabiliriz.

Asagidaki resimde gérdugumiz gibi baglantilar yapalim.
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* Arduinonun GND pininden BreadBoardun (-) kanalina bir jumper kablo ile baglanti yapiyoruz.
* Arduinonun 5V pininden BreadBoardun (+) kanalina bir jumper kablo ile baglanti yapiyoruz.
* BreadBoard uzerine Potansiyometre yerlestiriyoruz.

. Potonsigometregi sekildeki gibi konumlandirdigimizda solda kalan bacagini BreadBoardun (+)
kanalina: baglyoruz.

Sagdaki bacagini BreadBoardun (-) kanalina bagliyoruz.

Ortadaki bacagi ise Arduinonun AO (Analog) pinine bagliyoruz.

BreadBoard Gzerine bir transistér ve bir Mercimek kondansatér yerlestiriyoruz.
Transistérin solda kalan bacagini BreadBoardun (-) kanalina orta bacagini (Base) Ardui-
nonun 12. Pinine bagliyoruz, )
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* Sagda kalan bacagini sekilde géraldugu gibi jumper kablolar yardimi ile hem devremizde yer

alacak DC motorun bir bocogmo hem de kondansatorin bir bacagina boghgoruz.

o Kondansatérin diger bocogwn BreadBoardumuzun (+) kanalina boghgoruz

e Son olarak DC motorun diger bocoglnl BreadBoardun (+) kanalina boglogorok devremizi

tomomllgoruz.
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#tdefine ledPin 13
#tdefine 1drPin A@
#tdefine karanlik_aydinlik_ortalamasi 500
int isik_miktari = ©;
void setup() {
pinMode(ledPin, OUTPUT);
Serial.begin(9600);
}
void loop() A
isik_miktari = analogRead(1ldrPin) ;
Serial.println(isik_miktari);
if (karanlik_aydinlik ortalamasi <
isik_miktari ) {
digitalWrite(ledPin, LOW);
} else {
digitallWrite(ledPin, HIGH);

Kod

1 int pwmPin = 12; // pwmPin degiskenine 12 degerini atiyoruz
2 int pot = A@; // pot dedgiskenine A@ dedgerini atiyoruz
3 int cl1 = @; // cl degiskenini tanimliyoruz

4 int c2 = @; // c2 dedgiskenini tanimliyoruz

5 void setupQ

6= {

7 pinMode(pwmPin, OUTPUT);

8 pinMode(pot, INPUT);

9}

10 void loop(Q)
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12 c2= analogRead(pot);

13 cl= 1024-c2;

14 digitalWrite(pwmPin, HIGH);

15 delayMicroseconds(cl);

16 digitalWriteCpwmPin, LOW);

17 delayMicroseconds(c2);

Burada énemli olan sizin nasil bir rizgar gult tasarladiginiz
per kablolar yardimi ile DC Motoru diledigimiz kadar uzatip
siniz. Sosyal medyada paylasmay unutmayin.
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