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Lego Mindstorms Education

Ev3 Setine Genel Bakis




9 Lego Mindstorms Education Ev3 Donanimlarim Tomyahm

LEGO® MINDSTORMS® Education EV3 seti ile robot tosorlogobilir, insa edilebilir ve onlar

programlayarak harekete gecirilebilirsiniz. Bu setin icinde EV3 programlanabilir tugla, buyik&orta

servo motorlar, renk sensért, ultrasonik sensér, buton senséri ve Jiroskop sensdr bulunmaktadir,

Orta(Medium) Servo Motor Daha az guk 9erektiren fakat daha hizli olmasi 9ereken 96revlerde kullanilabilir.
Bijgﬂk (Lcrge) Servo Motor 1 derecelik acilari alglayarak calistirabileceginiz torku yuksek bir motordur.

Akilli Tuglo(EVS Brick) Robotumuzun kalbi ve beyni olarak bilinir.

Ultrasonik Senssr Ses dalgalari ile kargisindaki objeyi algilar ve ona olan mesafesini élcebilir.

Renk(Color) Sensérii 8 farkli renk olgllogobilir, stk 3ogunlugunu oleebilir,

Dokunma (Touch) Sensériu Dokunma, ayrilma ve carpma gibi 3 durumu algilar.

Jiroskop(Ggro) Sensér Robotun hareketini, hareket 3t'>mjnu veya egimini olglloylp olcer.
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Batarya Akl tuglanizin sarj edilebilir bataryasidir.

« Akl Tugla (EV3 BricK)

Programlanabilic EV3 akilli tugla, setin beynidir. Akl tugla, insa edecegimiz robota bagladigimiz
motor ve sensérlerin yazilimla haberlesmelerini saglar. Gerceklesen islemler ekranin Gizerinden  takip
edilir. Arkasi isklandirilmis 6 tus, tuglanin program durumuna gére renk degistirebilir. Akl Tugla
Dugmeleri, EV3 Akl Tugla araytziinde gezinilmesini saglar. Ayrica bu dugmeler bir robotu, Yukari
digmesine basildiginda kollarini kaldiracak ve Asagi diigmesine basildiginda kollarini indirecek sekilde

progromlonobilmesine imkan soglor.
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< EV3 Akill Tugla Teknik Ozellikleri

o Isletim Sistermi LINUX

* 300 MHz ARM9 Kontrolsr

¢ Flash Bellek 16 MB

* RAM 64 MB

¢ Brick Ekran Cézanurlugu 178x128/Siyah Beyaz

¢ Ana Bilgisayarla USB 2.0 lletisimi 480 Mbit/san.ye kadar
* Ana Bilgisayarla USB 1.1 lletisimi 12 Mbit/son,ge kadar
* Micro SD Kart SDHC, Versiyon 2.0,

* Maks. 32 GB destekler

* Motor ve Sensér Portlari

o Konektsrler RJ12

* Otomatik ID destekler

» Guc 6 AA pil

« Akl Tuglann Gosterge ve Tuslarinin Fonksiyonlar:

Koblosuz Baglont Durumu (Al Tuglonin Adi ) [ Boske bir chozla USB
Simgeleri J baglantisi durumu
imgeleri S ——

(soldan):

( Pil seviyesi gostergesi )

Bluetooth etkin ancak bagll degil
veya diger Bluetooth cihazlari
tarafindan gérilemez

<

Bluetooth etkin ve diger Bluetooth

/Geri Dugmesi )
Bu dugme islemleri

geri almak,calisan bir
cihazlar tarafindan gérulebilir

<
Bluetooth etkin ve EV3 Brickiniz
baska bir Bluetooth cihazina bagls

programi iptal etmek ve

EV3 Bricki kapatmak icin
\kullonlllr. Y,

/Sol, Sag. Yukari, A$Ogl\
p<> %
Dugmeleri
Bluetooth etkin ve gérinur ve Bu dért digme, EV3
EV3 Brickiniz baska bir Bluetooth - .
Brick
chazina bagl iceriginde gezinmek icin
[y kullanil
S \u anilir, J

Wi-Fi etkin ancak bir aga bagl

degil
? grto?_%gme b k k [ ( Brick P
Wi-Fi etkin ve bir ago bagl rta digmeye basmak, kapatma, istenen ayarlari secme veya Brick Program
N J Uygulamasinda secilen bloklar gibi cesitli sorulara onay vermek icin kullaniir.
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«  Akilh Tugla Durum Tsiklar

Akl Tugla etrafindaki Akl Tugla Durum lsig., Akill Tuglo'mn mevcut durumunu bildirir.

Kirmizi = Aciliyor, Guncelleniyor, Kapanyor, Kirmizi yanip sénen = Mesqul, Turuncu = Uyari,
Hazir, Turuncu yanip sénen = Uyari, Calisiyor, Yesil = Hazir, Yesil yanip sénen = Calisan program
anlamina gelmektedir. Ayrica Akl Tugla Durum Isigini farkli kosullar karslandiginda farkli renkler

gosterecek ve yanip sénecek sekilde de programlayabilirsiniz

Kirmizi = Aclligor, Guincelleniyor, Kapaniyor,

Kirmizi yanip sénen = Mesgul

ol Yesil yanip sénen = CG[I$I\JOF
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«  Akilh Tuglayr Acma ve Kapama

Akillr tuglay agmak icin Orta dugmeye basilir. Digmeye bastiktan sonra, Durum lsigi kirmizi yanar
ve Acilis ekrani goruntalenir. lsik yesil oldugunda akilli tugla hozirdir. Akilli tuglay kapatmak icin ise
kapatma ekranini gérene kadar Geri dugmesine basilmasi gerekir. ptal X simgesi zaten secili olacaktrr.
Kabul onay isaretini secmek icin Sag dugme kullanilir ve ardindan tamam icin Orta digmeye basilir

ve akilli tugla kapatilir. X secili ken tamama basarsaniz, Son Kullanilani Calistir ekranina déndlar.

«  Akilh Tugla Baglantiar:
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u EV3 MOTORLARI

< Blytk Motor

Buyuk Motor guclt bir “akill” motordur. 1 derece ¢ézinirlige sahip bir dahili Dénts Sensérine
sahiptir. Biytk Motorlar, robotlarin stirtis merkezi olacak sekilde ayarlanmistir. EV3 Yaziliminda
Buyuk Motorlar Move Steering (Direksigon Hareketi) veya Move Tank (Palet Hareketi) programlama

blogunu kullanarak, hareketi es zamanli olarak koordine ederler.

< Orta Motor

Orta Motorda da bUgUk motorda oldugu 9ibi 1

derece cozunurlige sahip dahili bir Dénts Sen-
s8rii bulunmaktadir ancak Biyuk Motordan daha
kiicuk ve daha hafiftir. Buytk Motora gére daha
hizlidirlar. Bayuk motorlar 160170 devir/dakika
hizina ulasirken, orta motorlar 240-250 devir/
dakika hizina ulasabilirler. Orta Motor acllip ka-

panacak, glic seviyesini kontrol edecek veya belirli

bir stire veya tur dénecek sekilde programlanabi-
lir. Buytk motorlarin durma torku 40 Nem  iken

orta motorlarin durma torku 12Nem dir.

Buwk motorlar, orta motorlara gére daha bUgUk, daha agir ve daha y

s olmalarin
ragmen daha gicludirler.
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